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EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

EJE ELECTRICO
SERIE ELEKTRO SHAK

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al Clien

Cilindro eléctrico sin véstago accionado por correa con interfaz fipo V-Lock.
La estructura del cilindro cuenta con un resistente perfil e aluminio extruido
anodizado para garantizar una rigidez éptima. La fipica cola de milano

V-Lock (sin ranuras) se proporciona para una fécil instalacién utilizando

elementos QS. La interfaz V-Lock con una cola de milano y ranuras estandar
esté montada en la placa mévil para fijar los otros componentes utilizando

elementos K o QS. La corredera se mueve mediante ruedas orientables que se

deslizan a lo largo de guias endurecidas y templadas insertadas en el perfil
extruido, para obtener un sistema rigido con espacio ajustable. Las boguillas
de lubricacién de guia también estén montadas en la placa deslizante. La
corredera es accionada por una correa reforzada que a su vez es operada
por una polea incrustada en el motor; Un sistema mecdnico de tension de la

correa estd montado en el cilindro

Diferentes controladores estdn disponibles, tanto brushless como paso a paso.

Las versiones con un motor brushless se pueden equipar con una caja de
cambios de velocidad 1: 3, cuando se desea aprovechar al méximo el par

disponible.

Ademés de los controladores estdndar incluidos en el catdlogo, el cilindro
personalizado también puede montar ofros tipos de motores. La posicién de

inicio se identifica mediante un sensor inductivo incluido en el suministro. Hay

disponibles dos tamaiios diferentes, SHAK 340 y SHAK 470, con carreras
estandar predefinidas. Para cada tamaiio es posible elegir el lado en el que

se monta el motor (4 posiciones). También estd disponible una versién con una
salida de tipo drbol suave, montada en una posicién preestablecida. El cilindro
SHAK se puede montar fanto horizontal como verticalmente. Con la instalacién
vertical, es recomendable ufilizar motores con un freno de retencién que solo
se active en caso de un corte de energia, pero no cuando hay una sobrecarga
del motor. Para el correcto funcionamiento del freno, es necesario cumplir con
los limites requeridos por las curvas de carga axial segin la velocidad. Entre

los accesorios disponibles hay un sistema de guia de cable con un préctico

canal para cables y soporte.

DATOS TECNICOS
CON MOTORES PASO-PASO

Temperatura ambiental
Humidad relativa méxima
Valor méximo del ciclo de trabajo
Valor méximo de fuerza axial disponible (con motores Metal Work)
Sin freno
Con freno
Velocidad méxima sin carga
Sin freno y sin unidad engranada
Con freno y sin unidad engranada
Acceleracién méxima sin carga
Masa admisible méxima

CON MOTORES BRUSHLESS

Temperatura ambiental

Humidad relativa méxima

Valor méximo del ciclo de trabajo

Valor méximo de fuerza axial disponible (con motores Metal Work)
Sin freno
Con freno

Velocidad méxima sin carga
Sin freno y sin unidad engranada
Con freno y sin unidad engranada

Aceleracién méxima sin carga

Masa admisible méxima
sin unidad engranada, en orientacién verfical
con unidad engranada, en orientacién vertical
sin unidad engranada, en orienfacién horizontal
con unidad engranada, en orientacién horizontal

€

m/s
m/s

m/s?

“C

SHAK 340

SHAK 470

SHAK 340 SHAK 470
de-10a +50
90% at 40°C / 57% at 50°C (no condensado)
50%
150 250
180 250
2.5 2
2 2
50 50
5 7.5
de 0 a +40
90% (no condensado)
100%

70 80
600 700
5 5
24 27
50 50
3 3
15 25
5 5
15 25
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Masa movible méxima kg 15 25 -
Velocidad maxima (vacio) m/s 5 5 o
Aceleracién méxima (vacio) m/s? 50 50 g
Fuerza axial méxima N 800 1000 <
Fuerza méxima aplicable a la polea Nm 15 25 =
Carreras esténdar (ejecuciones especiales bajo demanda) mm 400 800 G
600 1200 >

800 1600

1000 2000
1200 2400 A
Precision de la repeticion mm +0.05 P
Nivel de sonido dBA <66 8
Posicién de montaje Cualquiera g
Nivel de proteccién IP30 E
Paso de la correa dentada mm 5 o
Tipo de correa PowerGrip® LL GT 5MR 25 FV PowerGrip®LL GT SMR 30 ST =
Elongacién de la correa con carga méxima 0.15% 0.25% 7]
Didmetro del paso de la polea mm 35.01 44.56 O'
Carrera / revolucién mm/rev 110 140 O
Posicién de inicio del sensor Interruptor de sensor inductivo f—j
E
w
L

Peso sin motor kg 7.7 (carrera 400) 15.9 (carrera 800)
9 (carrera 600) 19.8 (carrera 1200)
10.4 (carrera 800) 23.6 (carrera 1600)
11.7 (carrera 1000) 27.5 (carrera 2000)
13 (carrera 1200) 31.2 (carrera 2400)
Peso del motor kg
Motor paso a paso sin freno 2.5 4.2
Motor paso a paso con freno 37 4.5
Motor brushless sin freno 1.3 2.6
Motor brushless con freno 1.7 2.2
Masa movible kg 1.28 (carrera 400) 2.18 (carrera 800)
1.32 (carrera 600) 2.28 (carrera 1200)
1.36 (carrera 800) 2.38 (carrera 1600)
1.40 (carrera 1000) 2.48 (carrera 2000)
1.44 (carrera 1200) 2.58 (carrera 2400)
Peso de la unidad engranada kg 0.8 4
Inercia reducida en el motor (sin carga) kg mm?
Versiones sin la unidad engranada (sin motor) 451 (carrera 400) 1414 (carrera 800)
462 (carrera 600) 1467 (carrera 1200)
474 (carrera 800) 1521 (carrera 1600)
485 (carrera 1000) 1574 (carrera 2000)
497 (carrera 1200) 1627 (carrera 2400)
Versies con la unidad engranada (sin motor) 58 (carrera 400) 216 (carrera 800)
59 (carrera 600) 222 (carrera 1200)
61 (carrera 800) 228 (carrera 1600)
62 (carrera 1000) 234 (carrera 2000)
63 (carrera 1200) 240 (carrera 2400)
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EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

@ PLACA DE INTERFAZ: aluminio anodizado

@ DESLIZADOR: aluminio

® CUERPO: aluminio anodizado

@ CORREA DE TRANSMISION DENTADA: policloropreno forrado (CR)
(3 GUIA ENDURECIDA: acero cromado molido endurecido

(® POLEA DEL CONTROLADOR: acero

@ POLEA IDLE: aluminio

SENSOR INDUCTIVO

©® CARTER: aluminio - tecnopolimero

PERFIL DE CUBIERTA: aluminio anodizado ®
@ RODILLO EXCENTR|CO

@ RODILLO CONCENTRICO

® POLEA DEL CONTROLADOR: aluminio

BUFFER: goma
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VERSIONES
, i
VERSION SIN MOTOR (soporte solo al lado superior izquierdo) g
(]
<
1 . 5
=" ; ; = (3]
ml-= . T ] <
— - - =
VERSION CON MOTOR Y UNIDAD ENGRANADA VERSION CON MOTOR SIN UNIDAD ENGRANADA

EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

Las versiones suministradas con MOTOR o con MOTOR Y CAJA DE CAMBIOS estdn disponibles en las siguientes configuraciones:

VERSION CON MOTOR O MOTOR Y UNIDAD VERSION CON MOTOR O MOTOR Y UNIDAD
ENGRANADA SUPERIOR IZQUIERDA ENGRANADA SUPERIOR DERECHA

TEE———1 9 CIE

VERSION CON MOTOR O MOTOR Y UNIDAD VERSION CON MOTOR O MOTOR Y UNIDAD
ENGRANADA INFERIOR IZQUIERDA ENGRANADA INFERIOR DERECHA

!

T CI8
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DIAGRAMA DE FUERZAS Y MOMENTOS

i
[

F i

< = > « < >
A
\Y

Tamaiio Fymax[N] |Fzmax[N] | Mx max [Nm] | My max [Nm] | Mz max [Nm]

SHAK 340 800 600 24 42 52

SHAK 470 1000 800 32 50 70

IMPORTANTE: los valores estén calculados en base a una vida dtil tedrica de 10000 km

IMPORTANTE: para conocer el valor méximo de Fx, consulte los datos técnicos generales y las curvas de carga axial en funcién de la velocidad.

IMPORTANTE: cuando el cilindro se somete simultédneamente a esfuerzo de torsién y fuerza, utilice las siguientes ecuaciones, donde Lx, Ly y Lz deben darse en metros.

Mx=Fz-ly+Fy-lz My=Fz - Lx+Fx - Lz Mz=Fy - Lx+Fx - ly
(M) (My) (Mz) (Fy) 2,
Mx max My max Mz max Fy max Fzmax =
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L =100 mm para el SHAK 340
L =200 mm para el SHAK 470

ACTUADORES
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EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

SHAK 340
f [mm]
L2 P —_—  SHAK340Carrera 400
. 44— - SHAK 340 Carrera 600
0.20 P e e e - = = - SHAK 340 Carrera 800
LA 71 | (e — SHAK 340 Carrera 1000
0.15 T e __ SHAK 340 Carrera 1200
] Phe — -
// A g - _L-
0.10 T L
/ “: - ::--:;‘///
005 é/‘ L]
Ee
0 =i
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160
FIN]
SHAK 470
f [mm]
16  SHAK470Carrera800
1T = cemeemce—ue——————— - SHAK 470 Carrera 1200
12 el SHAK 470 Carrera 1600
S PR SHAK 470 Carrera 2000
L T _F |- SHAK 470 Carrera 2400
08 e T
P S g P g e
06 = S
- ,‘-" "
0.4 g
02
0 !

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260
FINI
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CURVAS DE CARGA-VELOCIDAD AXIAL

IMPORTANTE: Compruebe que se cumplen las siguientes restricciones para cada fase del ciclo:
- las masas méviles maximas y los valores de aceleracion relacionados especificados en las hojas de datos;
- los valores especificados en el diagrama de cdlculo de fuerza y momento (incluyendo el momento de inercia).

Los siguientes diagramas muestran la carga axial para diferentes velocidades (mm/s). Cada diagrama muestra dos curvas separadas:
e Curva de CARGA AXIAL NOMINAL: la carga axial nominal entregada por el motor con un ciclo de trabajo del 100%
¢ Curva de CARGA AXIAL MAXIMA: |a carga axial entregada por el motor con un ciclo de trabaio inferior ol 100%.

SHAK 340
BRUSHLESS Y BRUSHLESS con controladores de FRENO (version con unidad de transmision 1:3)

Carga axial [N]

. Carga de la fuerza con carga de torsién
méxima 37M2220000 o 37M4220000
700 (con freno) + 37D2400008 (400W)
— Cargadelafuerza con carga de forsién
0 <2 nominal 37M2330000 0 37M4220000
S o (con freno) + 37D2400008 (400W)
500 l P
~ ~
~
400 1
|
300 !
|
200 !
|
100
0
0 500 1000 1500 2000 * 2500 3000

Velocidad [mm/s]

* = Limite del funcionamiento continuo de la caja de cambio: se pueden alcanzar velocidades més altas solo para el "ciclo de trabajo" <60% y para
un némero méximo de 1000 aceleraciones por hora

SHAK 470
BRUSHLESS Y BRUSHLESS con controladores de FRENO (version con unidad de transmision 1:3)
Carga axial [N]
L T T Carga de la fuerza con carga de torsién
méxima 37M2330000 o 37M4330000
— (con freno) + 37D2400008 (400W)
Carga de la fuerza con carga de torsion
nominal 37M2330000 o 37M4330000
800 (con freno) + 37D2400008 (400W)
400 T e
3
|
400 !
|
|
200
0
0 500 1000 1500 2000 2200* 2500 3000

Velocidad [mm/s]

* = Limite del funcionamiento continuo de la caja de cambio: se pueden alcanzar velocidades més altas solo para el "ciclo de trabajo" <60% y para
un nimero méximo de 1000 aceleraciones por hora
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SHAK 340
BRUSHLESS Y BRUSHLESS con controladores de FRENO

Carga axial [N]

200
150
100
50 S~ d -
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Velocidad [mm/s]
SHAK 470
BRUSHLESS Y BRUSHLESS con controladores de FRENO
Carga axial [N]
200
150
100
50 T~< -
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Velocidad [mm/s]

_____________ Carga de la fuerza con carga de forsién
maxima 37M2220000 o 37M4220000
(con freno) + 37D2400008 (400W)

Carga de la fuerza con carga de forsién
nominal 37M2220000 o 37M4220000
(con freno) + 37D2400008 (400W)

ACTUADORES

EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

------------- Carga de la fuerza con carga de forsién
méxima 37M2330000 o 37M4330000
(con freno) + 37D2400008 (400W)

Carga de la fuerza con carga de torsién
nominal 37M2330000 o 37M4330000
(con freno) + 37D2400008 (400W)

IMPORTANTE: los valores de carga obtenibles ya fienen en cuenta la eficiencia del sistema. Para los motores PASO A PASO, con el motor apagado, la corriente del
controlador se reduce automdticamente en un 50% para evitar el sobrecalentamiento. En consecuencia, la carga axial disponible con el motor parado también

skt reduce en un 50%.

Controladores PASO A PASO

Carga axial [N]
200

180

160

140

120

100

80

60

40

20

0

0 500 1000 1500 2000
Velocidad [mm/s]

2500

----------------------- - 37M1440000 (24 VDC)
_____________ 37M1440000 (48 VDC)
—_ 37M1440000 (75 VDC)
.................................. 37M1440000 (100 VDC)
37M1440000 (140 VDC)
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SHAK 470
Controladores PASO A PASO

Carga axial [N]
300

250

_______ 37M1470000 (80 VDC - 55 VAC)

200 N

100 bl

~
- -

0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Velocidad [mm/s]

SHAK 340
PASO A PASO + FRENO controladores ENCODER

Carga axial [N]
200

1800

_______ 37M3450000 (80 VDC - 55 VAC)

180

160 >~

140 AN

120 \

100 A3

80 s

60 S .

40 hol

20

0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Velocidad [mm/s]

SHAK 470
PASO A PASO + FRENO controladores ENCODER

Carga axial [N]
300

1800

250

_______ 37M3470000 (80 VDC - 55 VAC)

200 AN

150 Sa

0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Velocidad [mm/s]

1800
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ACOPLAMIENTOS MOTOR-CONTROLADOR

CODIGOS DEL MOTOR CODIGOS DE LOS CONTROLADORES
Metal Work 3701332000 * 37D1442000 * 37D1552000
Fabricante RTA NDC 96 RTA PLUS A4 RTA PLUS B7
Metal Work | Fabricante (6A 24 - 75VDQ) (6A 77 - 140VDC) (10A 28 - 62VAC) @
PASO A PASO
37M1440000 | Motor SANYO DENKI 103-H8222-6340 (6A 140V méix.) SHAK 340 SHAK 340 SHAK 340 &
37M1470000 | Motor B&R 80MPH6.1015000-01 (10A 80V méx.) - - SHAK 470
PASO A PASO CON FRENO + ENCODER
37M3450000 | Motor B&R 80MPHA.101D114-01 (10A 80V méx.) SHAK 340
37M3470000 | Motor B&R 80MPH6.101D114-01 (10A 80V méx.) SHAK 470

% En todas las aplicaciones que requieren motor con alimentacién de hasta 6A/55VDC, se puede usar el controlador e.drive, cédigo 37D1332002.
@ Importante! Limite la corrienfe
@ Importante! La AC pasa a ser voltaje continuo VDC = VAC - V2

EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

CODIGOS DEL MOTOR CODIGOS DE LOS CONTROLADORES
Metal Work 37D2400008
Fabricante SANYO DENKI RS3A03

Metal Work | Fabricante (30A 400:750 W)

BRUSHLESS

37M2220000 | Motor SANYO DENKI R2AAO6040FXH1 TM (400W) SHAK 340

37M2330000 | Motor SANYO DENKI R2AA08075FXH1 1M (750W) SHAK 470

BRUSHLESS CON FRENO

37M4220000 | Motor SANYO DENKI R2AA06040FCH1 1M (400W) SHAK 340

37M4330000 | Motor SANYO DENKI R2AA08075FCH1 1M (750W) SHAK 470

El motor debe controlarse de manera que se eviten cambios bruscos de velocidad.

VB
t t

EJEMPLOS DE APLICACION

ACTUADORES
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® = Agujeros para pasadores de centrado

® = Agujeros roscados para fijacién

@ = Cola de milano para fijacién “V-Lock”.
Para dimensiones esténdar, véase el
capitulo Adaptadores V-Lock

= Ranura para llaves de precisén “V-Lock”

® = Ranura para sensor inductivo

DIMENSIONES SHAK 340
VERSION SIN MOTOR Nt M5 5H7
depth 5 M doph 5 ES 3
SN o e
& 1 i ] of 3
&, o B g
| N
o
I (3 G5H7
»22 I depth 5
0 12 h7 20
o B r@i
o~
SN 'D‘”':r : : S
= ‘1 1 1 1| - l(l
— 1 : ‘ !I __ =
= — L L |
: o ° ]
107|103 | STROKE J 107
65 420+
25|25
2 26.55
15
Nr.3 25E8 N3 A
depth 8 — N ES.4
=0 EN fiﬁ : ,
N L) N\ ®
Q \ \&3&‘)/‘@ «/ /° IJ/.- X
. -~ [59) =
Neams Y ] 7 8 A S
depth 10 — =
17,68 [~ 17,68
VERSION CON MOTOR

Ejemplos de dimensiones generales que se refieren a la versién con motor en la parte superior izquierda; estos valores se aplican también a las otras versiones.

087

228

CODIGOS DE PEDIDO

MOTOR BRUSHLESS

MOTOR BRUSHLESS
CON FRENO

MOTOR BRUSHLESS CON
UNIDAD ENGRANADA

MOTOR BRUSHLESS CON
UNIDAD ENGRANADA Y FRENO

MOTOR PASO A PASO

MOTOR PASO A PASO
CON FRENO

375010__ _ 0002220

375010__ _ 0004220

375010_ _ _ 0102220

375010_ _ _ _0104220

375010_ _ _ 0001440

375010__ _ 0003450

375010__ _ _0012220

375010__ _ 0014220

375010__ _ 0112220

375010__ _ 0114220

375010__ _ 0011440

375010__ _ 0013450

375010_ _ _ 0022220

375010_ _ _ 0024220

375010_ _ _ 0122220

375010_ _ _ 0124220

375010_ _ _ 0021440

375010__ _ 0023450

375010 0032220

375010 0034220

375010 0132220

375010 0134220

375010 0031440

375010 0033450

_ = Carrera esténdar (0400; 0600; 0800; 1000; 1200)
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DIMENSIONES SHAK 470
VERSION SIN MOTOR
21,21 21,21
& =
& ]
! »
b/
= 0
Nr.4 M6
depth 12
VERSION CON MOTOR

(7]
20 @ = Agujeros para pasadores de centrado E
SH7 ® = Agujeros roscados para fijacién (o)
Nr.4 x M5 depth 5 ] ES 4 @ = Cola de milano para fijacién “V-Lock”. (]
de;'ath 5 Para dimensiones esténdar, véase el <
capitulo Adaptadores V-Lock E
S "o = Ranura para llaves de precisén “V-Lock” (9
& / o < o S ® = Ranura para sensor inducfivo <
o M T @ S
oY Hel NPNPY a Y o
& I ele=ge L& ®
) Tl o L ° / [ é
I I
S Lefeted Y &
= )
8 o
ES 2.5 <
m @5H7 E
@15 h7 depth 5 L
o
— v A= | | w
< - 5 | » '
E 1= fasa) o G| i ~N O
104 | bt
120 STROKE ‘ 104 e
1 [N}
450+ w
L
A
> 26.55 @
@60 o~ —
GIEERNT; i 2
_.—7;'
A
.

Ejemplos de dimensiones generales que se refieren a la versién con motor en la parte superior izquierda; estos valores se aplican también a las otras versiones.

080Q

N

X
5 MOTOR BRUSHLESS MOTOR BRUSHLESS | MOTOR BRUSHLESS CON |  MOTOR BRUSHLESS CON MOTOR PASO APASO | MOTOR PASO A PASO
a CON FRENO UNIDAD ENGRANADA |UNIDAD ENGRANADA Y FRENO CON FRENO
@ 375020___ 0002330 | 375020__ _ 0004330 | 375020_ __ 0102330 | 375020___ 0104330 | 375020__ _ 0001470 | 375020____0003470
W | 375020__ _ 0012330 | 375020___ 0014330 | 375020___ 0112330 | 375020___ 0114330 | 375020___ 0011470 | 375020____0013470
4 | 375020 0022330 | 375020 __ 0024330 | 375020 __ 0122330 | 375020 __ 0124330 | 375020 __ 0021470 | 375020__ 0023470
"3’ 375020 0032330 | 375020 0034330 | 375020 0132330 | 375020 0134330 | 375020 0031470 | 375020 0033470
o
(]

_ = Carrera esténdar (0800; 1200; 1600; 2000; 2400)
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ACCESORIOS PARA EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

CL 37 5 0 1 0 0800 0
TIPOLOGIA TAMANO CARRERA &
37 Actuadores 5 Ejes eléctricos SHAK 0 S 1 Tamafio 340 0 SID 400 0 SID

eléctricos 600
800

1000

1200

2 Tamafio 470 800

1200

1600

2000

2400

@ Otras carreras bajo demanda.

ClL 0800
TIPOLOGIA TAMANO CARRERA ¢ REDUCCION POSICION ACTUADOR
DEL MOTOR MOTOR BRIDA PAR
37 Acuodores 5 Ejes 0 SID 1 Tamaio O STD 400 0 STID 0 Sin 0 Ariba 1 PASOAPASO 2 60 212-219 0 STD
eléctricos eléctricos 340 600 reduccién izquierda 2 BRUSHLESS 3 80 Nm
SHAK 800 1 Ratio 1:3 1 Abojo 3 PASOAPASO 4 NEMA 3 22-3Nm
1000 izquierda con FRENO 34 4 3.01-5Nm
1200 2 Arriba (+ encoder) 5 6.21-7Nm
2 Tamafio 800 derecha 4 BRUSHLESS 7 >7Nm
470 1200 3 Abdjo con FRENO
1600 derecha
2000
2400
@ Otras carreras bajo demanda.
IMPORTANTE: las configuraciones disponibles se muestran en las pdginas que preceden.
ACCESORIOS
Cédigo Descripcién Volumen [ml]
9910490 PARALIQ P 460 80

Codigo Descripcion

095340A0400  Kit cadena porta-cables SHAK-340-400
095340A0600  Kit cadena porta-cables SHAK-340-600
095340A0800  Kit cadena porta-cables SHAK-340-800
095340A1000  Kit cadena porta-cables SHAK-340-1000
095340A1200  Kit cadena porta-cables SHAK-340-1200
095470A0800  Kit cadena porta-cables SHAK-470-800
095470A1200  Kit cadena porta-cables SHAK-470-1200
095470A1600  Kit cadena porta-cables SHAK-470-1600
095470A2000  Kit cadena porta-cables SHAK-470-2000
095470A2400  Kit cadena porta-cables SHAK-470-2400

Atencion: la cadena no se puede montar en las versiones con motor o motoreductor
situado por encima a la derecha.

h = 275 mm para SHAK 340
h = 310 mm para SHAK 470
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L5 L4 L1
L6 L2
L3
>>¥4/ |
vl < —|
ala _
S SW | NN
Ey SEE
B S RSURS
J reducido
Cour N dl eje del
nominal |nominal |motor  |Masa
Cédigo Descripcion |Aplicacion ~ ([Nm]  |[1/min] |[kgmm?] |[kg] |D1 |D2 |D3 |D4 D5 |D6 |D7 |D8 |D9 I |12 |13 14 |15 N1
37R0341000 | Cajo de cambios| SHAK 340 12 3300 8 0.8 |12 |32 |55 |14 |50 |40 |M5 |70 |M4x10 |24.5 3 |19 |53 |23 60
MP053 1:3
37R0343000 | Caja de cambios| SHAK 470 40 2900 59 4 19 |50 |85 [16 |70 |65 [M6 (90 |M5x16 (46 |5 |39 [83.5 (34 80
MP080 1:3

Coyr = par de salida nominal

Véase la pagina A5.116

Véase la pagina A5.144

6.5

N,, = Velocidad de enfrada nominal

a3

22

J = Momento de inercia mdsico del reductor

Codigo Descripcion

095340A0000

Kit accesorio sensor inductivo SHAK

PIEZAS DE REPUESTO PARA EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SHAK

ACTUADORES





